SCHEMI A BLOCCHI E CIRCUITALI DI SISTEMI DI CONTROLLO AUTOMATICO
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SISTEMA HUOTOHKTCO DI RARFREDBAMENTO
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CONTROLLO CONTINUO DI VELOCITA' CON MOTORE IN CORRENTE CONTINUA ED ALTERNATORE

TACHIMETRICO
R -(— -Cr
Yo COPPIA FRENANTE
- i (RESISTENTE)
AMPLIFICATORE M Ym
DI POTENZA (AMPL., MOTORE IN 7 ]
OPERAZIONALE + CORRENTE F ¥
TRANSISTOR + T
BIFOLARFE CONTINUA Y
(ATTUATORE) DIMOSTRAZIONE DELLA RIDUZIONE DEL CONTRIBUTO
DM2 DEL DISTURBO Yn IN USCITA PER FFFETTO DELLA
REAZIONE NEGATIVA
Y=FM § =FM(X- ¥r) + Yn=FMX - FMYr +Yn
7 Y = FMX - FMHY + Yn
ANELLQ DI REAZIONE Y +FMHY = FMX + Yn
H Y (1+FMH)=FMX+Yn
TRASDUTTORE DI ¥ =FMX/ (1 + FMH) +Yn/(1 + FMH) = FMX/(1 + FMH) - R Cr/{1+ FMH)
- VELOCITA' & P
(ALTERNATORE SI PUO’ NOTARE CHE ,PER EFFETTO
Yr=HY TACHIMETRICO R = Yn/(-Cr) : FUNZIONE DI TRASFERIMENTO DEL DELLA REAZIONE NEGATIVA, IL
; ) o
DISPOSITIVO FRENANTE (ST ESPRIME IN DECREMENTO DI VELOCITA' CAUSATO
i aete i ) DALLA COPPIA FRENANTE APPLICATA
X : TENSIONE DI SET POINT DELLA Yn: DISTURBO IN USCITA (DECREMENTO DI VELOCITA' ) ALL’ ASSE DIROTAZIONE E'
VELOCITA' Y (giri/min) CAUSATO DALLA COPPLA FRENANTE - Cr H: FUNZIONE DI TRASFERIMENTO DEL TRASDUTTORE {1+ FMH) VOLTE MINORE CHE IN
P DI VELOCITA' (SIESPRIME IN V/(giri/min) ) ASSENZA DI REAZIONE NEGATIVA
Yr : TENSIONE DI RETROAZIONE n=-RCr
3 IL GUADAGNO D' ANELLOE' FMH CALIERD AERETON
Vm=F £ TENSIONE DI ALIMENTAZIONE DEL MOTORE
£ - SEGNALE D' ERRORE
(O DI ATTUAZIONE) F=Vm/g FUNZIONE DI TRASFERIMENTO (GUADAGNO) DM1 : MULTIMETRO
iR DELL' AMPLIFICATORE (adimensionale) DIGITALE PER LA MISURA
£=X-¥r ’ ) ) DELLA TENSIONE
Ym : VELOCITA' IN ASSENZA DI DISTURBI D'ERRORE €
¥ CRANBEZTA FIRICA M=Ym/Vm FUNZIONE DI TRASFERIMENTO DEL MOTORE (SIESPRIME IN (giri/min)/V) ’
CONTROLLATA (VELOCITA') T LTI o N ; i DM2: MULTIMETRO
Fr=Y/X FUNZIONE DI TRASFERIMENTO COMPLESSIVA DEL DIGITALE PER LA
SISTEMA (A CICLO CHIUSO) MISURA DI Vm



CONTROLLO CONTINUO A CATENA CHIUSA (DI TEMPERATURA O DI VELOCITA")

% : SEGNALE I’ ERRORE O DI ATTUAZIONE
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R3i=10kQO &

R4=180k0 l

¥r: SEGNALE DI
REAZIONE

Mo_l_

RI=10k02
SCHEMA A BLOCCHI
£E=X-¥Yr=X-HY Yn : DISTURBO
. +
: —> Y TRI=1kQ
Y¥r
+
-_— Y LM35 L & 5
- T Vi=kt
(k=10 m¥FC)
* M

SENSORE DI TEMPERATURA (t in*C)

R5=180 k02

TIP305E

Y : SEGNALE D'USCITA

| — |
| S|

SW S5W CHIUSO : CONTROLLO DI

YELOCITA®
SW APERTO: CONTROLLO DI
TEMPERATURA
X: SEGNALE DTNGRESS0
REGOLAZIONE

DEL SET POINT

= (DI TEMPERATURA O DI

VELOCITAY 1N4001

1a

ATTUATORE o ELEMENTO
RISCALDANTE)

(MOTOREIN C.C.

A p

TRI =10 k0D

-

REGOLAZIONE DEL
GUADACNO D'ANELLO - FH

M

Vr=KnN
W, (I in girifmin)
C=470 pF
M
SENSORE DI VELOCITA"

MOTOREIN C.C.
(ALTERNATORE TACHIMETRICO)

10

* +Vee=+15V

Y=¥Yn+FX-Yr)=Yn+ FX-Fyn;
Yr= HY;
Y =Yn + FX - FHY;
Y{1l+FH)=Yn+FX;
Y = Yni(1 + FH) + FX/(1 + FH)
N.B.:PER EFFEITO DELLA
REAZIONE NEGATIVA L'EFFETTO
DITUN DISTURBO (Yn) SUL SEGNALE

D'USCITA (¥) VIENE RIDOTTO DI
(1 + FH) YOLTE

M
ELEMENTO RIS CALDANTE
RESISTOREDA 4 O 50W
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